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FORSCHUNG UND ENTWICKLUNG

Robotik und Bewegungssimulation Virtual-Reality

AUSSTATTUNG DIENSTLEISTUNGEN

m Vicon - Ganglabor ® Gang- und Bewegungsanalyse

m Zebris - Ergometer m Physikalische Bewegungssimulation

m Kuka - Roboter m Mehrkorpersimulation

m Physikalischer Bewegungssimulator m Untersuchung von mechanischen

m Programmbibliothek MOBILE flr Strukturen bezlglich Festigkeit und
Echtzeitsimulation dynamischen Verhalten

m Virtual-Reality Entwicklungsumgebung m Segmentierung von CT- und MRT-Daten

m ANSYS - FEM, CFD m Analyse von High-Speed Bewegungen

m Highspeed-Digitalkamera m Numerische Simulation von Stromungen



