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Intelligente Roboter auf der Hannover Messe - TEIL 1

Hightech fur den Rummelplatz

[3. Januar 2007 15:39]

Seit Uber 60 Jahren lockt die Hannover Messe Technikinteressierte aus der ganzen Welt nach Niedersachsen. Auch
2007 ist die Universitat Duisburg-Essen (UDE) mit Projekten aus den Fachbereichen Ingenieurwissenschaften sowie
Kunst und Design (Industrial-Design) auf dem Messegelande vertreten. Der Lehrstuhl Steuerung, Regelung und
Systemdynamik und der Lehrstuhl fur Mechanik und Robotik werden ihre Ausstellungssticke vom 16. bis zum 20.
April am Gemeinschaftsstand Innovationsland Nordrhein-Westfalen (Stand C 36, Halle 2) zeigen.

Atemberaubende Talfahrten und Doppelloopings gehdren langst zur Standardausriistung moderner Achterbahnen.

Damit Kirmesfreunde vor Aufregung und nicht vor Angst kreischen, ist ein komplizierter und langwieriger Entwurf

der Fahrgeschafte notig. Auf der Hannover Messe prasentiert der Lehrstuhl fir Mechanik und Robotik der UDE eine
Software, die die Entwicklung von Achterbahnen erleichtert.

Dank eines ausgekliigelten Systems fur Mehrkorpersimulationen werden dynamische Eigenschaften des
Fahrgeschafts und rdumliche Bewegungen von Achterbahnbesuchern in allen Entwicklungsstadien einkalkuliert. Auf
diese Weise reduziert sich der Arbeitsaufwand von einer ersten Entwurfsidee bis zur fertigen Konstruktion
einschlie’lich der realistischen Visualisierung durch das ,.Stereo-Projektionssystem® ganz erheblich. Mit Hilfe dieser
Technik laden der Lehrstuhl von Professor Andrés Kecskeméthy und die Firma Maurer Séhne GmbH & Co. KG
Besucher zu einem virtuellen Abstecher auf den Rummelplatz ein.

Intelligente Roboter, die selbstandig zu fernen Planeten fliegen, im Unterwasserbergbau arbeiten oder uns das
Autofahren beibringen, gibt es nicht mehr ausschliel3lich in Science-Fiction-Filmen. Am Gemeinschaftsstand
prasentiert der Lehrstuhl Steuerung, Regelung und Systemdynamik die Prototypen ALRob und UAut.

Beide Ausstellungsstiicke funktionieren auf Basis der Beschreibungssprache Situation-Operator-Modell (SOM), die
unter der Leitung von Professor Dirk Soffker entwickelt worden ist. Durch diese Technik sind Maschinen in der Lage,
auf wechselnde Umweltbedingungen flexibel zu reagieren und aus Fehlern zu lernen. Deshalb kann der Roboter
ALRob an Orten arbeiten, an denen Nachdenken und flexibles Reaktionsvermégen gefragt sind, Menschen aber
nicht dauerhaft tberleben wirden. Einsatzmdoglichkeiten waren zum Beispiel Aufgaben in der Raumfahrt oder die
Wartung von Unterwasserpipelines.

Der intelligente Beifahrer von Morgen heiRt UAut. Das System kann die Logik menschlicher Handlungen im
StraRenverkehr erfassen und bewerten. In kritischen Situationen macht UAut mit Warnhinweisen auf die Gefahr
aufmerksam. Reagiert der Fahrer nicht, steuert das System selbstandig den StraBenrand an. ,Wir haben UAut
zunachst als Fahrassistenten programmiert. Der Automat kénnte jedoch auch die Handlungslogik eines Konditors
beim Kuchenbacken tGberwachen und bewerten.“, erklart Professor Soffker.
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