Verschleil von kraftstoffgeschmierten Stahl-Stahl-Paarungen
unter multidirektionaler reversierender Gleitbewegung
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Motivation Kolben-Zylinder-System Kugellager

Viele mechanische Komponenten haben geschmierte Stahl-Stahl-
Kontakte mit oszillierender oder rotierender Bewegung.

Zusatzlich zu dieser Bewegung kann z.B. durch Vibrationen eine
ungewollte Sekundarschwingung vorhanden sein.

Der Einfluss einer solchen multidirektionalen Bewegung auf den
Verschleil} ist bisher nicht bekannt.
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lF ) Tribo- Partikel d; hat keinen Einfluss auf den
=58 chemische VerschleiB der Riefen a; und a, ;.
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