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Kurbelbaugruppe

S SolidWorks 2001 - [Kardangelenk]

@ Datel Bearbeken Amsiht EnfOgen Extras PhotoWorks Fenster Hife
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NEgrsaag

Y0 (F) bracket <1 > (Defaut) Al
¥ (-) yoke_male<1> (Defauk)
Y0 () spider <1 > (Defau)
¥ () yoke_female<1 > (Defauk)
P (-) urjont_pin1 <1> (Defauk)
% (=) ujoint_pin2<1> (Defauk)
93 () wont_pin2<2> (Defauk)
Y0 () crank-shaft<1 > (Defauk)
¥ (-) crank-arm<1> (Defaukt)
D () crank-knob <1> (Def auk)
I verknOpfungGruppel
R Deckungsgleichl (bracket <1>,yoks_male<1>)
R Konzentrischl (bracket<1>,yoke_male<1>)
R Konzentrisch2 (yoke_male <1>,spider <1>)
R Deckungsglech (yoks_male <1>,spider<1>)
RQ Konzentrisch3 (spider <1>,yocke_female<1>)
R Deckungsgleich3 (spider <1>,yoke_female<1>)
R Parallell (bracket<1>,yoke_female<1>)
RQ Konzentrischd (yoke_male <1>,u-joint_pin1 <1>)
R Tangential3 (yoke_male <1>,u-joint_pin1 <1>)
Q KonzentrischS (yoke_female <1>,u-joint_pin2<1>)
Q Tangentialé (yoke_female <1>,u-joink_pin2<1>)
RQ Konzentrisché (yoks_female <1>,u-joint_pin2<2>)
RQ Tangential? (yoke_female <1>,u-joint_pin2<2>)
R Deckungsgleichd (yoke_male <1>,crank-shaft<1>)
R Konzentrisch7 (yoke_male <1>,crank-shaft<1>)
R Deckungsglechs (bracket <1 >, crank-shaft<1>)
R Deckungsgleiché (crank-shaft <1 >,crank-arm<1>)
R Deckungsglech? (crank-shaft <1>,crank-arm<1>)
R Konzentrischs (crank-shaft <1>,crank-arm<1>)
R Konzentrischd (crank-arm<1 >, crank-knob<1>)
R Deckungsgleichs (crank-arm<1 >, crank-knob <1>) —
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Ubung 1

/ Kurbelgriff
Die dargestellte Wellengelenkbaugruppe soll aus den gekennzeichneten Einzelteilen bzw.
Unterbaugruppen erzeugt werden.

Kurbelbaugruppe

\

Gelenk_teil1 |

Wellengelen k_Stift2\\

Gelenkkreuz +——""

,\/ Winkelstuck
U Wellengelenk_Stift1

Gelenk_teil2 /
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Teiledokument

Anderung des Variablennamens und Modifikation des BemaRungstextes
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Primarer Wert

Abstand@skizze 3

@ 20, 00mm
Bemabungstext
o) exe] @0 o]

Abstand <D=

L3

| I
832mm  Omm

Woll definiert

- R
i kaigh

.
X

SI::JE Inte \T@TNT Elafte EIEItE ﬁl
ZZe | In S emen emen
be... | Bemal T C'; T trimmen  Obernehmen EIDHEEt .
emente
- - & - o*x .
Features | Skizze 2ren | Dimxpert | Render-Werkzeuge |Offi...|S0...
|@ g - g‘av

lation
Bearbeite




Teiledokument

[ Anderung des Variablennamens und Modifikation des BemaRungstextes ]
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Primarer Wert
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Teiledokument

[

Anderung des Variablennamens und Modifikation des BemaRungstextes ]
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Teiledokument

-~

Variante 1

* Anzahl@Kreismusterl =7
* Winkel@Skizze3 = 35
 Abstand@Skizze3 = 20
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Variante 2

Anzahl@Kreismusterl = 16
Winkel@Skizze3 = 20
Abstand@Skizze3 = 25




Teiledokument

Ubung 2

e D

Offnen Sie das Teiledokument
Konfiguration_Teiledokument _v00.SLDPRT

und dndern Sie die Variablennamen der relevanten expliziten Randbedingungen und
modifizieren Sie den entsprechenden BemaBungstext fiir eine leichtere Selektion.

Orientieren Sie sich an den vorgegebenen Werten.

Erstellen Sie ferner zwei Konfigurationen ,Variante 1“ und ,Variante 2“ mit den
angegebenen Werten.

Speichern Sie das Teiledokument unter demselben Datei-Namen.
AN S
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Konfigurationen in SolidWorks — Baugruppendokument

2013 © Universitat Duisburg-Essen 11




Baugruppendokument

[ Konfiguration Teilelager 1 [ Konfiguration Teilelager 2 ]
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Baugruppendokument

Ubung 3

s )

Datei: Baugruppendokument.SLDASM
e N

* Verkniipfungen hinzufiigen

e Zwei Konfigurationen erstellen
* Teilelager 1
* Teilelager 2

* Anpassen der Konfigurationen
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Getriebebaugruppe
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Getriebebaugruppe

Ubung 4

Aufgabe: Erstellen einer Getriebebaugruppe in SolidWorks mit zwei Konfigurationen

Vorgehensweise:

* Erzeugen eines Stirnzahnrades mit zwei Konfigurationen
* Erstellen einer Baugruppe und zusammensetzen der einzelnen
Komponenten
e Zwei Konfigurationen erzeugen:
* 1. Konfiguration , Getriebe 1“: Anzeigen der beiden kleinen
Zahnrader
* 2. Konfiguration , Getriebe 2“: Anzeigen eines groRen und
kleinen Zahnrads

2013 © Universitat Duisburg-Essen



Getriebebaugruppe

l

2 | 3
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5 | 6
A
B
C
Konfiguration: VARIANTE 1]

WENN NICHT ANDERS DEFINIERT: | OBERFLACHENGUTE:

ENTGRATEN

| ANDERUNG

BEMASSUNGEN SIND IN MILLIMETER UND SCHARFE ZEICHNUNG NICHT SKALIEREN
OBERFLACHENBESCHAFFENHEIT: KANTEN
TOLERANZEN: BRECHEN
LINEAR:
WINKEL:
NAME SIGNATUR DATUM BENENNUNG:
GEZEICHNET | Weissmann 17.01.2014 .
cereirt Stirnzahnrad
GENEHMIGT -
(vereinfacht)
PRODUKTION
FAKULTAT FUR WERKSTOFF:
INGENIEURWIS SENSCHAFTEN QUALITAT ZEICHNUNGSNR. Ad
VIRTUELLE -
PRODUKTENTWICKLUNG
2 GEWICHT: MASSSTAB: 2:1 | aLaT i voN2
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Getriebebaugruppe

1 | 2 3 4 | 5 \ 6
A A
B B
c C
Konfiguration: VARIANTE 2
WENN NICHT ANDERS DEFINIERT: | OBERFLACHENGUTE: ENTGRATEN .
L BEMASSUNGEN SIND IN MILLIMETER UND SCHARFE ZEICHNUNG NICHT SKALIEREN | ANDERUNG
OBERFLACHENBESCHAFFENHEIT: KANTEN
TOLERANZEN: BRECHEN
LINEAR:
WINKEL:
NAME SIGNATUR DATUM BENENNUNG:
GEZEICHNET | Weissmann 17.01.2014) S _I,' h d
b GEPROFT Irn ZO n rO
GENEHMIGT (vereinfacht)
PRODUKTION
FAKULTAT FUR i WERKSTOFF:
INGENIEURWIS SENSCHAFTEN QUALITAT TEICHNUNGSNR. Ad
VIRTUELLE -
PRODUKTENTWICKLUNG
1 | 2 GEWICHT: MASSSTAB: 1:1 l BLATI 2 VON 2
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Getriebebaugruppe

7~

Konfiguration ,,Getriebe 1“ J

e ~\

Welle
(2x)

- Datei: Welle.SLDPRT

Stirnzahnrad (2 Konfigurationen)

Gehaduse (2 Konfigurationen)

- Datei: Gehéduse.SLDPRT
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Getriebebaugruppe
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Konfiguration ,,Getriebe 2“ J

e ~\
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