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> - 73 484 fatalities

-FuBganger sind im StraBenverkehr besonders . fatallties
gefahrdet -

-Passive Mafl3nahmen kbnnen nur die
Verletzungsschwere von Ful3dgangern verringern
-Aktive Systeme konne Ful3ganger im Vorfeld
einer Kollision schitzen
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9% fatalities

: . . : M killed pedestrians g
-A_I_(tlye. Systeme mussen zukulnftig genauer g yieq bicyclists ) .
pradizieren wie sich Fuf3ganger und Fahrzeug In killed motorcyclists

den nachsten Sekunden verhalten werden
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Anzahl getoteter Personen im Stral3enverkehr 2008
" Quelle: Unfallforschung der Robert Bosch GmbH (CR/AEV1)
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-Wird es fur einen Fufl3ganger schwierig, eine drohende Kollision noch
selbst zu vermeiden, so steigt die Wahrscheinlichkeit, dass er die Gefahr
nicht erkannt hat = Das Kollisionsrisiko steigt
-Die Bewegungsmaoglichkeiten eines Ful3dgangers werden durch ein neues
FulSganger-Bewegungsmodell beschrieben B T
-Die mogliche Bewegung eines Ful3dgangers hangt ab von S

- der Zeit zur Bewegungsanderung S

- der Bewegungsrichtung

: : : y Ausweichmoglichkeiten eines Ful3gangers im Bewegungsmodell (links),

= der aktue”en GeSCthndlgkelt deS FUBgangerS gemessene Geschwindigkeit und Beschleunigung eines Probanden (rechts)

-Die Parameter des Modells wurden aus Probandenversuchen bestimmt
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EfQEbﬂISSE - Das  Bewegungsmodell wurde in  einem
Versuchstrager umgesetzt und getestet

-Mit dem Bewegungsmodell st es moglich, die - Die Funktion warnt den Fahrer zunachst vor einer

Unvermeidbarkeit einer  Kollision  deutlich  friher drohenden Kollision und bremst anschliel3end

vorherzusagen selbststandig falls der Fahrer nicht reagiert

Av: CU bis zu 8,3 km/h
Bewegungsmodell @

Av: CU 4 bis zu 30 km/h
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Standardannahme @ Av: CU bis zu 3,9 km/h
{Ldisotep) AV: CU,,4 bis zu 8,8 km/h

Bereiche der Unvermeidbarkeit einer Kollision mit und ohne Bewegungsmodell
(CU: Collision unavoidable, CU,.4: CU fur den Ful3iganger)
Av: Wie viel Geschwindigkeit kann vor der Kollision abgebaut werden
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