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WiMiCare

Erfolgsbedingungen einer bedarfsgerechten, interdisziplinaren
Technikentwicklung

METHODEN UND ERFAHRUNGEN IN
WIMI-CARE
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Erfolgsbedingungen
WiMiCare

e (Qualitative, offene Interviews -> Generalisierbarkeit

 Nutzer: Partizipation, Akzeptanz & Verstandnis der
Einsatzszenarien

e Austausch zwischen Entwickler: Kooperation und
Wissenstransfer

e Ausblick: Medienresonanz
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Nutzerakzeptanz: Casero :

WiMiCare
schon _
gut praktisch
Nachtdienst
interessant
Gerausche
Holen
laut
Bringen
nicht Erleichterung
storend
Mobelstiick
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Nutzerakzeptanz: Care-O-bot

Geriichen WiMiCare

Gestik Mimik
Kommunikation

Beriihrungsangste iiberfordert ersetzen
Science-Fiction-Film _ Mensch
befremdend nicht
Zukunft Robot Erleichterung
opoter Pflegekraft
gefallig . Zeit
Licht .
Design Technik
Tablett
Bildschirm Unterstitzung
Arm Hilfsmittel _
Industrieroboter H'"if’te"l::g:"
Angst Assistenztatigkeiten orperiiche

Einschrankungen
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Verstandnis der Szenarien .

WiMiCare
Bewohner
e o Zuwendun Notfallakte
Nebentatigkeiten g Kommunikation Notfallkoffer
Zeit Flur Unvorhergesehenes Medizin
Nachtwache
Aufzug Uberwachung
Problem
Station
Unterstlitzung
Essenswagen hilfreich
Keller
Ml Getrinke Pflegekrafte
Transport Entlastung
Wasche Bekleidung
Inkontinenzen
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Verstandnis der Szenarien

WiMiCare
reden spielen

Pflegekraft

Wohnbereich Zeit Angebote

Verteilen mehr

Bewohner  gkzeptieren

demente Singkreis
, , Musik
Animation Jukebox

Aktivierung

Trinken Getranke

Protokollierung

Interaktion
unpersonlich Beschaftigung

Unterhaltung
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Kooperation zwischen den

Entwicklern WiMiCare
Kamera
Gesichtserkennung  Bildverarbeitung
Software
Datenbanken Fahrzeug

Navigation

Programmierung
Mitarbeiter R Kongresse
Zusammenarbeit .
Bedienkonzept Informationen Kontakte
Benuizerschnitistelle Wissenstransfer
Usability-Test ~ GUI Testanlage
ki Erfahrungenen
langfristige g Schnittstelle [ o stausch Testmethoden
Entwickler Studenten
Anwender Wissen
Pflegeheim

Bewohnern  pflegern
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Ausblick: Medienresonanz

Transportfahrzeuge Wische WiMiCare

Robotik Praxistests Routinetatigkeiten  Transport
Wissenschaftler Entlastung
Casero Design
Entwicklungsarbeit Bedienoberflaeche
Akzeptanz Pflegekraefte
- Altenheimbewchner Maschine
. Einsatz
Beduerfnisse
trinken ] .
Heimbewohner Einsatzszenarien
Anforderungen Roboter spielen Getraenke
Projekt Pflegeeinrichtung Care-O-bot Interaktion
Personal Mensch Arm
WiMi-Care Wasser e Butler
o Wasserspender Tablett
Bundesforschungsministerium
erkennen Ziel
Becher Kameras Prototyp Technik
Sensoren echn Umgebung
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