Assistenz im Alter

bedarfsorientierte Technikentwicklung
zur Entlastung von Pflegekraften
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Notfall Vorher Notfall Nachher

* Alleinige Nachtwache durch » CASERQ fthrt bei Bedarf Patrouillen-
Pflegefachkraft z.T. fur 2 Stationen fahrten durch

« Bei Notfall Zugriff auf Notfallkoffer nur - Bei Notfall vollautomatische Bereit-
nach Verlassen des Patienten méglich stellung des Notfallkoffers
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 Einblick in Patientenakte und Dokumen- * Dokumentation des Vorfalls am
tation des Vorfalls nur am PC maglich CASERO-Bedienterminal vor Ort
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Notruf : in 71636 Ludwigsburg
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Status

Getranke Vorher Getranke Nachher

» Getrankeversorgung als zeitraubende - Selbstandiges Befiillen von Bechern
Routineaufgabe fur die Pflegekréfte und Fahrt in die Aufenthaltsrdume

» Haufige Unterbrechung fir wichtigere * Anbieten des Getranks an Personen,
Tatigkeiten die nicht genug getrunken haben

» Handschriftliche Erfassung der Trink- » Automatische Protokollierung der
mengen extrem fehleranfallig Trinkmengen

Getranke

Unterhaltung Vorher Unterhaltung Nachher

- Pflegekréften fehlt die Zeit sich langer » Gedachtnis- und Gehirntraining
mit einem Bewohner zu beschaftigen mittels Musik, Spielen, Rétseln, ...

» Unterhaltung der Bewohner daher nur * Interaktion am Bildschirm bringt
eingeschrénkt maglich mehr Abwechslung in den Alltag

« Gezielter Einsatz im Rahmen der
Ergotherapie méglich

Unterhaltung /

Transport Vorher Transport Nachher

» Transporttétigkeiten durch Pflegefach- - Bereitstellung des Transportguts in
kréfte; z. B. Wasche rein/unrein, Abfall- Kleincontainern durch Pflegefachkrafte

sacke, Getrankekisten, Lebensmittel
- Transportbeauftragung via Smart-

« Korperlich anstrengende, zeitaufwandige phone oder Arbeitsplatz-PC

Routinetéatigkeiten
- Vollautomatische und zuverl&ssige

wueLcRsus Transportausfiihrung durch CASERO
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Bewohner

Einbinden der Nutzer in den Gestaltungsprozess

® Kontextbeobachtungen, @ Vorstellen der ® \orstellen der ® Pilotphase | ® Formative Evaluation: @ Formative Evaluation:
i Fokusgruppen, i Szenarien |, i Szenarien |l i Usabilitytest der i Pilotphase |l
: Einzelinterviews : Einzelinterviews : und der Roboter . Bedienoberflache

Analyse ' Prototyp und Evaluation

Bedarfsanalyse

Problemszenarien
Aktivitatsszenarien
Informationsszenarien

Interaktionsszenarien

WiMi-Care

wimi-care.de
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