
Ergebnisliste

Studiengang: Master-Wirtschaftsingenieurwesen

Prüfung: Kinematik von Roboteren und Mechanismen

Prüfer: Kecskemethy Datum: 01.03.2013

Raum: Zeit: 

Folgende Kandidaten sind angemeldet und zugelassen:

Lfd. Matrikelnummer Note

1 2240110 170


