Zeit Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag Freitag
8:00 i Dynamik nachhaltiger
fiir inkompressible Strémungen maritimer Systeme 2 und autonomer
maritimer Systeme
Ubung / Seminar Ubung Seminar
9:00 14-tagig 14-tagig Todter
Lantermann Yang
BK 008 BK 008 BK 009
10:00 Dynamik nachhaltiger und CO2-Kreislauf Technologien - Dynamik des Segelns von - El Flachwasser- Numerics and Flow
autonomer maritimer Systeme | Freisetzung, Abscheidung und und Gleitens in fir i Hydrodynamik Simulation
Nutzung Vorlesung und -nutzung Vorlesung Vorlesung
Vorlesung Vorlesung / Seminar Vorlesung Vorlesung Kempf / Wiokas
11:00 Vorlesuna / Ubuna Peters Jiana
Neugebauer BK 011 Brillert Hoster/Mahlendorf/Roes ohne Raumangabe
Wieland Dynamik des Segelns Lantermann Numerics and Flow Simulation
BK 009 und Gleitens Weitere Te auf der MB 243 BK 009 BK 009 Ubung
12:00 | Nachhattige Energievektoren Ubung, Peters Webseite Lehrstuhl Brillert Akustik und Schwingungen nachh. Flachwasser- Kolbenkraftmaschinen
BK 011 und autonomer maritimer Systeme Hydrodynamik Ubung Kempf
Vorlesung / Ubung Strukturfestigkeit nachhaltiger Ubung, Jiang Kaiser
MB 243 maritimer Systeme 2 BK 009 MB 144 ohne Raumangabe
13:00 Hoster/Mahlendorf/Roes Virtuelle Produktoptimierung Vorlesung Vorlesung Kolbenkraftmaschinen
Lantermann Vorlesung
Vorlesuna Neugebauer / Galal
MD 162 BK 011 BK 009 Kaiser
14:00 Naaaraiah Akustik und Schwingungen nachh. Die Methode der
und autonomer maritimer Systeme Finiten Elemente 1 MB 144
Ubung, L g,
MB 243 BK 009 SG 135
15:00 Virtuelle Pr?duklophm\erung Die Methode der Energiewandlungsmaschinen
Ubung Finiten Elemente 1 Vorlesung / Ubung
Nagarajah Ubung
MB 243 Kowalczyk
16:00
Kowalczyk Weitere Terminangaben auf der
Webseite Lehrstuhl Kowalczyk
SG 135
17:00
18:00
(P)P 9 Master Maschinenbau, 10.04.2026
" iy Vertiefung Nachhaltige und Autonome Maritime Systeme

Sommersemester 2026 (1. Semester)

International Desian and
Engineering Project
Seminar
Nagarajah
nach Vereinbarun

Planung und Entwicklung
mechatronischer Produkte
Blockveranstaltuna
Mechatronik
Termine: tha




